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2. Tipos de drones utilizados en agricultura y sus sensores.

;'f i S.;e_.ci'asific'ah principalmente en dos tipos:
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,-: :r ‘Drones de ala fija, para cubrir grandes extensiones de terreno.
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/' Drones multirrotor , mas versatiles y precisos para vuelos sobre

' areas especificas.
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2.1 APLICACIONES , PREDICTIVAS Y CORRECTIVAS.

Aplicaciones

- Detectar el dano a los cultivos

- Identificacion de plagas

- Identifican deficiencias nutricionales

- Infestacion de enfermedades

- Monitorear desarrollo del cultivo

- Evaluacion de humedad del suelo

- Identificacion de los cultivos

- Monitoreo del riego

- Deteccion de estreses

- Supervision del riego

- Prediccion de rendimientos

Tl

- Mapeo de suelos

* - Obtencion de datos climaticos

- Monitoreo de inundaciones

Y ALIMENTACION
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' DRONES y alta resolucion (espacial y temporal)
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2.2 SENSORES , BASICOS.

*Pentax A40

*Canon Ixus 115HS

*Sony Alfa 5100

*Photon 320 (térmica)

*ADC Lite (infrarrojo cercano, NDVI)
*Sequoia (multiespectral)
*Micasense
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2.3 SENSORES , AVANZADOS

Estos pueden estar equipados con camaras RGB , multiespectrales, térmicas y sensores LIDAR, que permiten
obtener imagenes y datos de alta resolucion del estado del cultivo y del suelo.

DJI H30T
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2.3 SENSORES , AVANZADOS

SENSOR TERMICO.
RGB /IMAGENES DE ALTA CALIDAD.
IMAGENES MULTIESPECTRALES.
MOLELOS 2D Y 3D DETALLADOS.
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4 TIPOS DE DRONES SEGUN SENSOR EMBARCADO

MATRICE 20 MATRICE 300 RTK
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Ejemplos de aplicacion: Inspeccion previa de instalaciones de riego
(deteccion de problemas)
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2.5 VUELO PARA DATOS

-MAPEADO.
-VUELO. i/ il
ANALISIS DATOS

-TOMA DE DECISIONES.
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SENSOR MULTIESPECTRAL

Ejemplos de aplicacion: Determinacion del estado hidrico de los
cultivos (necesidades de riego)

CREAGIS
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2.7 ANALISIS DE DATOS

File Edt View Wordlow Tools Photo Help
DEAMICBRPEL X 9 s o@@a +
Ground Control - . ﬁ!xv

frUEEE K

Markers X/East Y/North Z/Altitu

% po1 592692.844900  4345067.349900 7231784
% po2 592673.380700  4345080.476600 723.2297

[ po3 592643.600300  4345100.608900 7228833
% po4 592625.366400  4345112.801000 722.8168

% pos 592659.815200  4345089.881000 7231652
% pos 592647.300900  4345127.034500 723.2380

% po7 592668.173700  4345113.062400 7233411
% pos 592684.338600  4345102.087500 723.3115

% poa 592701.801600  4345090.161900 7231703
% p1o 592711.412700  4345083.865100 723.0505

Total Error

Photos —

BooX Qe [@FS %Mk

IMGP6485.JPG IMGP6487.JPG IMGP6488.JPG IMGP6489.JPG IMGP6490.JPG IMGP6491.JPG IMGP6492.JPG IMGP6493.JPG IMGP6494.JPG IMGP6495.JPG IMGP6496.JPG

IMGP6497.JPG IMGP6498.JPG IMGP6500.JPG IMGP6501.JPG IMGP6502.JPG IMGP6503.JPG IMGP6504.JPG IMGP6507.JPG IMGP6508.JPG IMGP6503.JPG IMGP6510.JPG
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2.7 TOMA DE DECISIONES

APLICACION CON DRON

VUELO AUTOMATICO O MANUAL e BImON
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